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 GM 

P14 7-4-4-3. 

評分項度細則 
5.創意關卡 30%36% 

 

 R4M  

P24 8-4-2. 

任務二 

C機器人上必需安裝按壓感測器（1246-W85-C）及C-IR

循跡感應器（1247-W85-B3），相關規格如附件

8.7.18-11-1.。 

P24 8.4.2 

任務二 
註 2：C機器人本次競賽使用軟體為 micro:bit，程

式編寫主控盒為 C-micro:bit主控盒（1269-

W85-A1）智高主控盒，主控盒請參閱附件

8.12.18-11-1.。 

P35 任務 2-2. C 機器人若自主全車正投影進入 B 車復歸區黑色框內

線 中進行校正可獲得積分 30 40分 

P35 任務 2-2. 上述二項小任務（2-1. 與 2-2.）若均完全達成，額

外獲 得 25 35分 

P35 任務三 任務三：運用 A 機器人、B 機器人或自動化平台將堆

貨 A 區貨物運送至綜合倉儲區將可獲得相對應積分，

對應 積分表如如下所示，滿分 120 300分 

 


